Evaluation de la pression liee
a la navigation de plaisance :
de nouveaux outils
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Contexte du projet
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Quelle fréequentation des
sites ? quelle pression sur le
milieu ?

Y’a-t-il des risques de

Quel partage de ’espace
f)

conflit ?



Le projet RefiBapp
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Objectif : développer de nouveaux outils automatisés
d'évaluation de la pression des activités nautiques pour la
gestion d'espaces naturels

Deux outils développés pour étudier la frequentation et |a
pression sur le milieu

Basés sur l|‘acquisition d’images et une analyse semi-
automatique

Logiciel basé sur de l'apprentissage profond (ou Deep
Learning)



Acquisition et analyse d’images aériennes
pour la détection et le comptage automatique -
des embarcations cotieres
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Objectifs initiaux

8 classes :

e Bateaux a moteur,

e Bateaux a voile,

o Bateaux semi-rigide,

o Embarcations de loisir de promenade (Kayak, stand up paddle),
o Embarcations de loisir de vitesse (planche a voile, kite surf),

o Surfs,

e Engin de motonautisme,

o Plates/Barges des ostréiculteurs

+ Distinguer les embarcations en mouvement des embarcations a l‘arrét



Possible avec les données acquises

4 classes :

Bateaux a moteur,

Bateaux a voile,

Bateaux semi-rigide > avec Bateaux a moteur

Embarcations de loisir de promenade (Kayak, stand up paddle),
Embarcations de loisir de vitesse (planche a voile, kite surf),
Surfs,

Engin de motonautisme,

Plates/Barges des ostréiculteurs

Distinguer les embarcations en mouvement des embarcations a l'arrét



Exemple de detections de

J

barges en jaune,
Kayaks en vert

A
Je 9
€ = '
| - f i | |
oy,
= g 8 ; Taux de bonnes detectlons > 80%
= S Taux de fausses_detectlons<30%
P -
: z =




ons (carrés) des détections de

Correcti

L%

O
S
=

®
E
=
O
)
@
<%
S

9

J

Kayaks en vert

= \ ‘._m__..
e . Bnk
aEE
- <z
£8 ¢ ¢




R AT e

De'ié“ctlén's ¢o

barges en ja_LI’;i~--f:5
kayaks en vert .

i AR




Tranfert dans QGIS a l'aide du
plugin SEMMADRONE
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Geo-référencement dans QGIS

plugin SEMMADRONE
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Golfe du Morbihan - Port-Blanc
Fréquentation le 24/05/2017 a 17h16

Légende

Bateaux détectés au mouillage ou en déplacement
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Analyse d’'images prises par pieges
photographiques pour la detection et
la cartographie de la fréquentation
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2014 - Stage dans le cadre de I’élaboration du plan de gestion = Besoin d’acquisition de
données sur les usages et la plaisance

Enlja:.'m Lion

Baie de Paulilles : baie la plus
fréguentée par la plaisance, a
I’abri de la tramontane et du
marin

Projet de compensation porté par le Département :
création d’'une ZMEL sur ce secteur ?

Problématique : évaluer une pression et

dimensionner une hypothétique ZMEL

Projet de R&D : Evaluation de la fréquentation
guantitative et spatialisée
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Légende:

Bateaux détectés
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Baie de Paulilles
2016 - Tranche 4
11/08 (15h15) - 05/09 (15h45)
25 jours (pas de 15 minutes)




Detection du pic d'affluence
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Conclusions et perspectives

« S1 objectif de localisation précise des mouillages :
drone recommand¢ car la profondeur de champ des
pieges-photos ne permet pas un geo-réferencement
precis et entraine des superpositions qui
engendrent une sous-estimation de la fréquentation
sur certaines zones tres frequentees.

« Perspectives : prise en charge de mosaiques créces
a I'aide d'autres logiciels

o Projet SEMMACAPE
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